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Problema 16.141 Hibbeler

Planteamiento
Ubicaremos un SCR en el cuerpo CD con origen en C y con los ejes coordenados alienados con los
ejes x y y convencionales. El análisis lo dividiremos en dos: velocidades y aceleraciones.

Análisis de Velocidades

La ecuación de velocidades relativas para SCR quedara de la siguiente forma:

Donde el vector lambda va dirigido en dirección de la ranura CD

Expandiendo los productos vectoriales:

De lo anterior obtenemos es siguiente sistema de ecuaciones:

Resolviendo este sistema obtenemos:

Análisis de Aceleraciones

Planteamos la ecuación de aceleraciones relativas para SCR:

Desarrollando los productos vectoriales:

Obtenemos el siguiente sistema de ecuaciones:

De lo cual se obtiene: 
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Solución gráfica del problema anterior: escala 1=10mm/s2
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Problema 16.144 Hibbeler

Planteamiento
Ubicaremos  un  SCR  en  el  cuerpo  AB  con  origen  en  A  con  los  ejes  x  y  y  en  la  dirección
convencional. El análisis lo dividiremos en dos: velocidades y aceleraciones.

Análisis de Velocidades

En este caso, el vector lambda va dirigido en dirección AB.
Desarrollando esta ecuación:

Obtenemos el siguiente sistema de ecuaciones:

Resolviendo: 

Análisis de Aceleraciones

Planteamos la ecuación de aceleraciones relativas para SCR:

Desarrollamos los productos vectoriales. En este caso los vectores los representaremos como
columnas para ahorrar espacio.

Obtenemos el siguiente sistema de ecuaciones:

Resolviendo el sistema queda: 
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Solución gráfica del problema anterior. Escala 1 = 1m/s2
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