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Objetivos del Tema

e Conocer e identificar los tipos de movimiento que
puede tener un cuerpo rigido en el plano.

e Dominar el uso de las variables angulares (orientacion,
velocidad angular, aceleracion angular) de un cuerpo
rigido y su relacion con el movimiento de cualquier
punto del cuerpo.
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Conceptos Importantes

Cuerpo Rigido
Particula
Trayectoria
Grados de Libertad
Movimiento Plano
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Tipos de Movimiento en el Plano

e Traslacion.
— Trayectorias Idénticas

— En cualquier instante
todos los puntos se
mueven a la misma
velocidad.

— El cuerpo no cambia su
orientacion
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Tipos de Movimiento en el Plano

e Rotacion Pura

— Trayectorias Circulares
Concéntricas

— Las velocidades son
proporcionales a los radios

— Un punto del cuerpo esta
fijo (v=0)
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Tipos de Movimiento en el Plano

e Movimiento General
— Trayectorias Diferentes

— La relacion entre \
velocidades es mas
compleja
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Ejemplos Dinamicos

siata

greturn

neken
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Ecuaciones: Forma Escalar

W= i’? Velocidad Angular
o= dw Aceleracion Angular
dt

Movimiento de un punto P

a, =0r Aceleracion Tangencial

A

a, :0)21/ Aceleracion Normal
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Ecuaciones: Forma Vectorial

Movimiento de un punto P

vV =) X r, Velocidad

a=0Xr, +QXWxr,

Aceleracion Aceleracion ‘N‘ 4
Tangencial Normal V

a=0 Xr—-wr




